安装说明
1. [image: IMG_20250919_212828][image: IMG_20250919_212928]准备一架48CM手抛滑翔机，安装好机翼与水平尾翼，水平尾翼安装在靠近飞机底部的孔洞。
2. 安装座舱盖。去掉原机头位置座舱盖，将机头位置的四方柱削去一部分，保留3~5mm高度，取出我们的接收器组件扣在机头四方柱上，座舱底座与机头平面紧密贴合即可。   
3. 安装电机座。取出电机座，电机孔一侧朝下，贴在飞机机翼的下表面后沿，电机座安装位置为长方形副翼长条的中间，大拇指卡住电机座，使用扩孔器从飞机底部一侧的电机座两个卡扣小孔扎入，扩孔定位，然后将电机座的两只插销卡扣从机翼上表面贯穿机翼与电机座底部小孔，扣紧即可。
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[image: IMG_20250919_213305] [image: IMG_20250919_213400] [image: IMG_20250919_213843] [image: IMG_20250919_213650]
4. 安装电机与螺旋桨。将红蓝线电机安装在飞机右侧，白黑电机安装在飞机左侧，注意将电机线从电机孔伸出。将印字母A的螺旋桨安装在飞机右侧电机上，印有字母B的螺旋桨安装在飞机左侧电机上，螺旋桨光面朝向机头。
5. 连接电机线。将左右电机线连接到接收器电路板“左电机”、“右电机”插座上。
  [image: IMG_20250919_214842] [image: IMG_20250919_213952] [image: IMG_20250919_215522] [image: IMG_20250919_215915]
6. 固定座舱盖。将电机线捋直紧贴机翼，多余线头隐藏在座舱盖下面，按紧座舱盖，使用胶带将座舱盖前沿和后沿固定在飞机飞机机头上，注意胶带不要挡上电池仓上翻盖。
7. 安装遥控器。将两只摇杆取出，旋转按压安装到遥控器左右两侧凹槽处，按紧压实，防止脱落。
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8. 给电池充电。如图将USB充电池插到手机充电器上，另一头连接飞机电池或者遥控器电池，指示灯亮表示充电中，指示灯灭表示已充满。
9. 配对连接，给飞机供电，打开遥控器开关，将左侧油门摇杆拨到最上，再拨到最下，将遥控器挨近飞机机舱，等待飞机扫描连接，指示灯停止闪烁表示飞机已连接。                             
10. 遥控飞行。飞机连接成功后，可轻推油门30%，手持飞机腹部，微微上扬稍用力向前推出飞机，起飞后，控制油门保持飞机平飞，拨动遥控器方向摇杆，控制飞机左右转弯飞行。
11. 安装遥控APP。在安卓APP应用商店搜索下载“智能飞行”，可在手机或平板上运行，使用方法类似遥控器，应用软件可实时监控飞机飞行姿态和飞机电量等信息，并可模拟发射导弹和机枪扫射，科技感爆棚。
12. [bookmark: _GoBack]低电压提示。飞机连接时，遥控器蜂鸣器快响表示飞机电量低，慢响表示遥控器电量低，及时取下电池充电。
13. [image: 587309724313477698][image: ]更多详情请关注微信视频号或抖音号“飞行启蒙星”。视频号有分享飞行原理、飞控设计、电脑编程、电路板设计、电路焊接、三维建模、3D打印、安装教程等内容，是一个少年工程师的养成必经之路！关注启蒙星，助力飞行梦！  
[image: 1758246013(1)]               飞行原理
1. 飞机上升，根据伯努利原理，机翼上表面有一定弯曲弧度，下表面平整，飞机飞行中，机翼下侧压强大于机翼上侧压强，飞机会被大气压托起来。
2. [image: 1758246185(1)]飞机前进，飞机两侧安装有电机和螺旋桨，电机转动带动螺旋桨旋转，风向后吹，空气反推飞机向前飞。
3. 飞机转弯，差速飞机两侧电机转速不一致，会使飞机向电机速度慢的一侧转弯。
4. [image: 113888e47381d527829085cbe27e749]遥控原理，拨动遥控器油门摇杆，飞机两侧电机转速同步变化，实现控制飞机向前飞，拨动遥控器方向摇杆，拨动方向的电机转速会低于反方向电机转速，飞机会向拨动的一侧转弯，实现转向飞行。
5. [image: 微信图片_20250919101505]无线通信，遥控器为无线电发射方，飞机为无线电接收方，遥控器上的按键和摇杆信号会编码成不同指令通过无线电发射到天空，飞机接收器会实时监听天空中的电磁波，当检测到能识别的信号时，便解析出指令，控制飞机电机转动。
6. [image: 1758249123(1)][image: 1758249927(1)]失速，飞机在飞行中由于速度太慢或者迎角太大，没有足够升力，开始竖直往下掉，称为失速，飞行中应避免失速。
7. 重心调整，重心偏前时，飞机起飞后容易朝地上俯冲，或者需要很大的动力才能起飞；重心偏后时，飞机起飞后容易仰头翻跟头；飞机重心适中时，飞机有略微迎角，斜向上正常飞行。
8. [image: IMG_20250918_212131]动力电池，航模飞机使用的电池与常规碱性电池不同，具有很大的放电倍数，能持续提供很大的电流，碱性干电池不足以让电机高速转动。航模电池常为可充电的锂电池，电压3.7V，放电倍数15C以上，放电电流2.5A以上。
9. 正反螺旋桨，差速电机控制的小飞机由于动力由两只电机提供，根据牛顿第三定律，为了抵消电机转动差生的反扭力，左右两只电机转动方向相反，两只螺旋桨的旋转方向也相反。
10. 飞机结构示意图，常规固定翼飞机具备以下基本结构。
[image: 微信图片_20250919111621]发动机，飞机的动力装置，提供飞行所需的动力。螺旋桨，安装在发动机前，高速旋转将发动机的旋转动力转化为向前的推力。起落架，飞机在地面滑行、起飞和着陆时支撑机身的装置。副翼，安装在机翼后缘外侧的可动控制面，通过左右副翼的差动偏转控制飞机的滚转运动（左右倾斜）。水平尾翼，位于飞机尾部、垂直于机翼的水平翼面，用于控制飞机的俯仰运动（抬头或低头）。垂直尾翼，位于飞机尾部、垂直于机翼的竖直翼面，用于控制飞机的偏航运动（左右转向）。
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